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1. Anspruche 

Es werden nach Art 1 9 PCT ge§nderte AnsprQche 1 bis 48 
(Austauschseiten 17 bis 25, Fassung 2003.05.06) eingereicht 

Der neue Anspruch 1 wird aus dem ursprunglichen Anspruch % Anspruch 
10 und aus auf Seite 4, Absatz 1 der Beschreibung offenbarten Merkmalen 
gebiidet. 



Die AnsprQche 2 bis 4 sind unveranderL 

Der neue Ansprucli 5 wird aus dem ursprDnglichen Anspruch 5, Anspmch 
21 und aus auf Seite 4, Absatz 1 der Beschreibung offenbarten Mericmalen 
gebiidet 

Die AnsprQche 6 bis 1 1 sind unverSndert. - 
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Der neue Anspaich 12 wind aus dem ursprQnglichen Anspruch 12, Anspaich 20 und aus auf 
Seite 4, Absatz 1 der Beschreibung cfffenbarten Merkmalen gebildet 

Die Anspruche 13 bis 19 sind unverandert. 

Der ursprQngliche Anspruch 20 ist gestrichen. 

Die neuen Anspruclie 20 bis 28 entsprechen den ursprQnglichen Anspruche 21 bis 29, der 
Ruci<bezug wurde angepasst 

Der neue Anspnjch 29 wdrd aus dem ursprQnglichen Anspmch 30, denn ursprOnglichem 
Anspruch 32 sowie aus auf Seite 4, Absatz 1 der Beschreibung offenbarten Merkmalen 
gebildet. 

Der neue Anspruch 30 wt6 aus dem ursprQnglichen Anspmch 30, dem ursprOnglichem 
Anspruch 33 sowie aus auf Seite 4, Absatz 1 der Beschreibung offfenbarten Merlcmalen 
gebildet 

Die neuen AnsprOche 31 bis 35 entsprechen den ursprQnglichen AnsprQche 33 und 35, der 
RQdcbezug wurde angepasst 

Der neue Anspruch 36 wird aus einem auf Seite 4, Absatz 1 der Beschreibung offenbartem 
Merkmal gebildet 

Der neue Anspruch 37 wird aus dem ursprQngiichen Anspmch 36 sowie aus auf SeKe 4, 
Absatz 1 der Beschreibung offenbarten l\^eri<malen gebildet 

Die neuen AnsprQche 38 bis 48 entsprechen den ursprQnglichen AnsprQche 37 bis 47, der 
RQckbezug wurde angepasst 
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2. Bemerkungen zum Stand der Technik 

Die US 6 138 629 A offenbart keinen Zylinder einer Bearbeitungsmaschine bzw. dessen 
Zapfen sondem eine Antriebswelle und stellt somit einen bzgl. der Last und der Wirkung ein 
v5Uig verschiedenen Sachverhalt dar, Zwar wirkt ein Aktuator auf eine Welle, nicht jedoch 
auf einen Zapfen eines Zylinders und auch nicht auf einen vom Zylinder abgewandten Seite 
einer Lageaing befindlichen Teil des Zapfens. Wenn hier von der Last (Zylinder) gesprocdien 
werden kann, dann ware diese wohl im Antriebsstrang 9 zu sehen. Der Angriffepunkt des 
Aktuators ist dann ein v5lBg von der Anmeldung verschledener. 

Die DE 196 52 769 A1 offenbart keine vorgehaltenen Signalverlaufe, der Aktuator wird 
Infolge von aktuellen Messwerten (von Sensoren) beaufschlagt. Auf einen speziellen 
Abstand von Lagerung und Aktuator inn Hinblick auf eine Hebellange und eine Kraft vwrd 
nicht eingegangen. 

In der EP 419 826 A1 wird eine Biegelinie mittels eines Akuators statisch konigiert Er wird 
nicht in AbhSngigkeit von vorgehaltenen Signaien beaufschlagt. Auch werden keine Angaben 
zum Abstand von Aktuator und Zylinderiager getroffen. 
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AnsprQche 

1 . Verfahren zur Vermindeaing unerwQnschter Biegeschwingungen an mmdestens 
einem rotierenden Zylinder (01) einer Bearbeltungsmaschlne , mit mindestens einem 
mit Signalen (S) beaufechlagbaren Aktuator (10; 11), mlttels welchem einer 
unerwOnschten Schwingung entgegengewirkt wird, indem der Aktuator (10; 1 1 ) auf 
einen Teil eines Zapfens (07; 08) des Zyllnders (01) wirkt, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Aktuator (1 0; 1 1 ) auf der vom Zylinder (01 ; 1 8) abgewandten Seite eines 
den Zapfen (07; 08) aufnehmenden Lagers (04; 06) wirkt, so dass das Lager (04; 06) 
als Klemmsteile fQr eine Biege-oder Hebelbeanspruchung wirkt, und dass eine 
erforderiiche Abfolge der SIgnale (S) und/oder deren H5he In einer AbhSnglgkeit von 
der Drehwinkellage (^) des Zylinders (01; 18) vorgehalten wird, und dem Aktuator 
(10; 1 1) in Abh&ngigkeit von der Drehwinkellage fc&) beaufsclilagt wird. 

2. Verfaliren nach Ansprucli 1 , dadurch gekennzeichriet, dass das Signal (S) die Hahe 
und die Richtung einer durch den Aktuator (10; 11) aufzubringenden oder zu 
andemden Gegenkraft l>einhaltet, 

3. Verfahren nach Anspoich 1, dadurch gekennzeichnet dass das Signal (S) die Gr6lie 
und die Riditung eines erforderllchen SteWweges beinhattet 

4. Verfehren nach Anspru* 1 , dadurch gekennzeichnet, dass wShrend einer 
stat!on§ren Betriebssituation der Aktuator (10; 11) perlodisch wiederkehrend mit der 
vorgehaitenen Abfolge hzw. H6he beaufschlagt wird. 

5. Verfahren zur Venninderung unenwQnschter Biegeschwingungen an mindestens 
einem rotierenden Zylinder (01) einer Bearbeitungsmaschine, wobei zunachst ein 
Verlauf der unenArtlnschten Schwingung in Abh§ngigke!t von der Drehwinkellage (o) 
bestimmt und mit Hllfe dieser AbhSngigkelt ein von der Drehwinkellage fc) 
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abhangiger Veriauf einer auizupFSgenclen Oder zu Sndemden Gegenkraft ermittelt 
wird, wobel der Veriauf der Schwingung und/oder der ermfttelten Gegenkraft in elner 
Steuer- und/oder Speichereinrichtung (12) abgelegt und vorgehalten, und das 
rotierende Bauteil (01; 18) wahrend einer staBonaren Betriebssftuatlon periodlsch 
wiederkehrend mit Signalen (S) entsprechend dem Veriauf der emnfttelten und 
vorgehaltenen Gegenkraft beaufschlagt wird, wobei die Periodeniange einer vollen 
Umdrehung des rotlerenden ZyBnders (01; 18) oder einem Quotienten aus einer 
Umdreiiung und einer ganzen Zahl entspricht 

6. Verfaliren nach Anspmchi 5, dadurch gekennzeiclinet, dass das rotlerenden Bauteil 
(01; 18) Ober mindestens einen Aktuator (10; 11) mit der Gegenkraft oder einer 
Anderung der Gegenkraft beaufschlagt wird. 

7. Verfahren nach Anspnjch 4 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Beaufechlagung des Aktuators (10; 11) wahrend der Produktion ohne das zwingende 
Erfordemis einer standigen Ennittlung aktueller GroOen zur Charakterisierung der 
Schwingung erfolgt. 

8. Veri'ahren nach Anspruch 1 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (10; 
11) zumindest mittelbar auf einen in einem Seitengestell (02; 03) gelagerten Zapfen 
(07; 08) des rotierenden Bauteils (01; 18) wirict. 

9. Verfahren nach Anspruch 1 oder 8, dadurch gekennzeichnet. dass mittels des 
Aktuators (10; 1 1) in Abhangigkeit seines Zustandes eine Lege und/oder Fomn einer 
axialen Biegellnie zumindest des Zapfens (07; 08) ver&ndert wird. 

10. Verfahren nach Anspruch 1 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (10; 
11) auf einer vom rotierenden Bauteil (01; 18) abgewandten Seite des Lagers (04; 
06) liegenden Teil des Zapfens (07; 08) wirict, und dass das Lager (04; 06) ats 
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Klemmstelle fQr eine Biege- Oder Heb^beanspruchung wirkt 

11. Verfahren nach Anspruch 1 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (1 0; 
1 1 ) in Abhinglgkeit seines Zustandes die Lage des Zapfens (07; 08) inneriialb einer 
Ebene senkredit zur Rotations«rfise des roHerenden Bauteils (01; 18) verSndert. 

12. Verfaiiren zur Vermindemng unenwQnsditer Biegeschwingungen an mindestens 
einem, mft Zapfen (07; 08) an beiden Enden drehbar in Lagem (04; 06) gelagerten 
rotlerenden Zylinder (01,18) einer Bearbeitungsmasctiine, dadurch gekennzeiciinet 
dass mittels mindestens eines auf mindestens einen der Zapfen (07; 08) wirkenden 
Aktuators (1 0; 1 1 ) eine Form einer a)dalen Biegelinie zumindest des Zapfens (07; 08) 
verandert wird, indem der Aktuator (10; 1 1) mit einem von einer Dretiwinkellage ^d) 
des Zylinders (01; 18) abiiSngigen Signal (S) fQr die Erzeugung oder Anderung einer 
Gegenkraft beaufsclilagt wird, wobei der Verlauf des Signals (8) in AbliSngigkeit von 
der Drefiwlnkellage (*) des Zylinders (01; 18) vorgelialten wird. 

13. VerfahrennachAnspaich-12,dadurcli gekennzeiciinet, dass der Aktuator (10; 11) 
mit mindesten einer Komponente in radialer Ridttung auf den Zapfen (07; 08) wirkL 

14. Verfaliren nacli Anspmch 10 oder 12, dadurch gekennzeichnet. dass der Aktuator 
(10; 1 1 ) zumindest mittelbar auf den Zapfen (07; 08) in einem Abstand (a) zur Mitte 
des Lagers (04; 06) von 100 bis 230 mm wirkL 

15. Verfahren nach Anspmch 10 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator 
(10; 1 1) auf ein den Zapfen (07; 08) aufnehmendes 1-ager (16; 17) wirkt, dessen Mitte 
in axialer Flichtung einen Abstand (a) zur i^itte des Lagers (04; 06) von 100 bis 230 
mm aufweist. 



16. Verfahren nach Anspmch 14 oder 15, dadurdi gekennzeichnet, dassAktuator (10; 
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11) bei einem Durchmesser des Zapfens (07; 08) von 55 bis 65 mm im Abstand (a) 
von 125 bis 175 mm auf den Zapfen (07; 08) wirkt. 

17. Verfahren nach Anspruch 14 oder 15, dadurch gekennzeichnet, dassAktuator (10; 
1 1) bei einem Durchmesser des Zapfens (07; 08) von 65 bis 75 mm im Abstand (a) 
von 150 bis 230 mm auf den Zapfen (07; 08) wirid;. 

18. Verfahren nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (10; 11) 
auf einervom rotierenden Bauteil (01; 18) abgewandten Seite des Lagers (04; 06) 
liegenden Teil des Zapfens (07; 08) wirkt 

19. Verfahren nach Anspmch 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Signal (S) dem 
Aktuator (1 0; 1 1 ) periodisch beaufschlagt wird. 

20. Verfahren nach Anspmch 4, 5 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Periodenlange einer vollen Umdrehung des rotierenden Bauteils (01; 18) oder einem 
Quotienten aus einer Umdrehung und einer ganzen Zahl entspricht 

21. Verfahren nach Anspruch 2, 5 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Gegenkraft bzw. deren Anderung afs diskreter impuls oder mehrere diskrete Impulse 
aufgebracht werden. 

22. Verfahren nach Anspruch 2. 5 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Gegenkraft bzw. deren Anderung als innerhalb einer Periode stetig verlaufende 
Funktion aufgebracht wird. 

23. Verfahren nach Anspruch 2, 5 oder 12. dadurch gekennzeichnet, dass zur Andemng 
der Gegenkraft mrttels des Signals (S) eine Entlastung einer voriiegenden 
Vorspannung erfolgt. 
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24. Verfahren nach Anspruch 2, 3, 5 oder 12, dadurch gekennzeidmet, dass die 
Gegenkraft und/oder der Stellweg direkt mit der Drehwinkellage (d) korrefiert wird. 

25. Verfahren nach Ansprut* 4 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass die vorgehaltene 
AbhSngigkelt ermittelt wird, indem zunSchst ein Verlauf der unerwQnschten 
Schwingung in AbhSngigkeit von der Drehwinkellage (<!>) des rotierenden Bauteils 
(01; 18) Isestimmt wird, dass mIt Hllfe dieser AbhSngigkeit ein von der Drehwinkellage 
(o) abh§ngiger Veriauf fQr die Gegenkraft ennittelt, und der Verlauf der Schwingung 
und/oder der ennitteiten Gegenkraft in einer Steuer- und/oder Speichereinrichtung 
abgelegtwird. 

26. Veifahren nach Anspiuch 5 oder 25, dadurch gekennzeichnet, dass der 
unenvOnsctiten Verlauf der Schwingung mit mindestens einem Sensor ennittelt wird. 

27. Verfahren nach Anspruch 25, dadurdi gekennzeichnet, dass der Aktuator (10; 1 1) ais 
Sensor venwendet wird und umgekehrt 

28. Verfahren nach Anspruch 1, 6, 12 oder 26. dadurch gekennzeidinet, dass ais 
/yctuator (10; 11) bzw. Sensor ein Plezoelement (10; 11) venwendetwird. 

29. Verfahren zur Vemninderung unerwOnschter Schwingungen an mindestens einem 
Zylinder (01) einer Beart}eitungsmasdiine, wobei einer unenwDnschten Sdiwingung 
entgegengewirkt wird, indem eine Beaufschlagung mit einer vergnderilchen Kraft 
erfolgt, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Zapfen (04; 06) des 
rotierenden Bauteils (01; 18) wenigstens einmai je Umdrehung mit einem Kraftimpuls 
gezielt beaufediiagt oder eine Vorspannung gezielt entlastet wird, und dass je auf 
dem rotierenden Bauteil (01; 18) in Umfangsrichtung angeordneter Stomng (09; 19) 
der l\^antelf@die pro Umdrehung lediglich eine SulSere Anregung, insbesondere in 
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Form eines Kraftimpulses Oder einer Entlastung, aufgeprSgt wird 

30. Verfahren zur Verminderung unerwQnschter Schwingungen an mindestens eSnem 
ZyKnder (01) einer BearbeKungsmaschine, wdbei eIner unerwQnschten Schwingung 
entgegengewirkt wird, indem eine Beaufsdilagung mit einer veranderiiclien Kraft 
erfoigt dadurch gelcennzeichnet dass mindestens ein Zapfen (04; 06) des 
rotierenden Bauteiis (01; 18) wenigstens einmai je Umdrehung mit einem Kraftimpuls 
gezielt beaufschilagt oder eine Vorspannung gezielt entiastet wind, und dass die Fomn 
und/oder Dauer des aufgepragten Kraftimpulses bzw. der Entlastung einer Anregung 
nadiempfunden wird, welclie durch das Abrollen einer auf dem Umfang des 
Zylindere (01; 18) angeordneten StSrung (09; 19) auf einem zweiten Zyiinder (18; 01) 
entsteht. 

31. Verfaiiren nacli Anspmdi 29 oder 30, dadurch gekennzeichnet, dass der Zapfen (07; 
08) mit eJnem von auBen aufgeprSgter KrafHmpuls bzw. Entlastung zusStzlich zu den 
dutch die Schwingung hen^orgerufenen Kraften bzw. die Schwingung bedingenden 
Imputsen beaufechlagt wird. 

32. Verfahren nach Anspruch 30. dadurch gelcennzeichnet, dass je auf dem rotierenden 
Bauteil (01; 18) in Umfangsrichtung angeordneten StSrung (09; 19) pro Umdrehung 
lediglich eine auliere Anregung, insbesondere in Fomi eines Kraftimpulses oder einer 
Entlastung, aufgeprSgt wird. 

33. Verfahren nach Anspruch 29, dadurch geicennzeichnet, dass die Fonn und/oder 
Dauer des aufgepragten Kraftimpulses bzw. der Entlastung einer Anregung 
nachempfunden wird, welche durch das Abrollen einer auf dem Umfang des 
Zylinders (01; 18) angeordneten Storung (09; 19) auf einem zweiten Zyiinder (18; 01) 
entsteht 
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34. Verfahren nach Anspruch 29 Oder 30. dadurch gekennzeichnet, dass der Kraftimpuls 
bzw. die Entlastung dem Zapfen (04; 06) aif einer vom Zyllnder (01; 18) 
abgewandten Seite eines die Zapfen (04; 06) aufnehmenden Lagers (04; 06) 
aufgepragt wird. 

35. Vorrichtung zur DurchfQhrung des Verfahrens nach Anspruch 1, 5, 12, 29 Oder 30 
dadurch gekennzeichnet, dass das rotierende Bautell (01; 18) als Zylinder (01) elner 
Druckmaschlne ausgefOhrt ist 

36. Vorrichtung zur DurchfQhrung des Verfahrens nach Anspruch 1 , 5, 12, 29 oder 30 
dadurch gekennzelchnet, dass das rotierende Bautell (01; 18) als Zylinder (01) elner 
Bearbeltungsmaschine fOr bahnfbrmiges Gut ausgefQhrt isL 

37. Vonichtung zur Vennindeaing unenwDnschter Blegeschwingungen an mindestens 
einem. mit Zapfen (07; 08) an beiden Enden drehbar In Ugem (04; 06) gelagerten 
rotierenden Zylinder (01) einer Bearbeltungsmaschine mit mindestens einem 
Aktuator (10; 11), mitlels welchem einer unenAoinschten Schwingung 
entgegengewirkt wIrd, wobei der Aktuator (10; 1 1) auf einer vom rotierenden Zylinder 
(01; 18) abgewandten Seite des Lagers (04; 06) liegenden Teil des Zapfens (07; 08) 
wirkt, dadurch gekennzeichnet dass der Aktuator (10; 1 1 ) auf ein den Zapfen (07; 
08) aufnehmendes Lager (16; 17) wirkt, dessen Wlitte in axialer Richtung einen 
Abstand (a) zur Mitte des Lagers (04; 06) von 100 bis 230 mm aufwelst 

38. Vonichtung nach Anspruch 37, dadurch gekennzeichnet, dass der Zapfen (07; 08) 
Qber das Lager (16; 17) periodisch mit einem Kraftimpuls von maximal 5 bis 15 kN 
beaufschiagt ist. 



39. Vonichtung nach Anspruch 37, dadurch gekennzeichnet, dass der Zapfen (07; 08) 
Qber das Lager (16; 17) mit einer Vorspannung von 5 bis 15 kN beaufschiagt und 
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periodisch entlastet ist. 

40. Vorrlchtung nach Anspruch 37. dadurch gekennzeichnet. dass d^ rotierende Bauteil 
(01; 18) an Verhaitnis zwischen einer Unge (L01)und einem Durchmesser (D01) 
seines Ballens aufweist, welches zwischen 11 und 7 liegL 

41. Vonichtung nach Anspmch 37, dadurch gelcennzeidinet, dass das rotierende Bauteil 
(01; 18) als Zylinder (01) einer Druckmaschine ausgefOhrt ist. 

42. Vonichtung nach Anspnjdi 37, dadurch gekennzeichnet. dass das als Zylinder (01) 
einer Druckmaschine ausgefOhrte BauteH (01; 18) in einer Dnick-An-Stellung mit 
mindestens einem zweilen Zylinder (18) ais ersles Paar zusammen wiricL 

43. Vonichtung nach Anspmdi 42, dadurch gekennzeichnet, dass lediglich einer der 
beiden Zylinder (01; 18) einen mit dem Signal (S) beaufschlagbaren Akhjator (10; 1 1) 
aufweist. 

44. Voniditung nach Anspruch 42, dadurch gekennzeichnet, dass zwel Paare mit 
insgesamt vier Zyllndem (01; 18) zwischen den innenfiegenden Zylindem (18) eine 
Doppeldruckstelle Widen, und dass lediglich die beiden aulien liegenden Zylinder 
(01) elnen mit jeweils einem Signal (S) beaufschlagbaren Aktuator (10; 11) 
aufweisen. 

45. Vonichtung nach Anspruch 42, dadurch gekennzeichnet, dass zwei Paare mit 
insgesamt vier Zylindem (01; 18) zwischen den innenliegenden Zylindem (18) eine 
Doppeldruckstelle bilden, und dass lediglich die beiden die Dmckstelle blldenden 
Zylinder (18) einen mit jeweils einem Signal (S) beaufschlagbaren Aktuator (10; 1 1) 
aufweisen. 
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46. Vorrlchtung nach Anspruch 42, dadurch gekennzeichnet, dass zwei Paare mft 
insgesamt vier Zyllndem (01; 18) zwischen den innenliegenden Zylindem (18) erne 
Doppeldruckstelle bllden, und dass ein innenliegender und ein au&en liegender 
Zylinder (01; 18) einen mtt Jewells einem Signal (S) beaufschlagbaren Alctuator(10; 
11)aufweist. 

47. Vonichtung nach Anspruch 42, dadurch gekennzeichnet. dass zwei Paare mit 
Insgesamt vier Zyllndem (01; 18) zwischen den Innenliegenden Zylindem (01) eine 
Doppeldruckstelle bilden, und dass lediglich einerder beiden die DrucksteOe 
blldenden Zylinder (01 ) einen mit jeweils einem Signal (S) beaufschlagbaren Aktuator 
(10;11)aufweist 



48. Vorrichtung nach Anspruch 42, dadurdh gekennzeichnet, dass zwei Paare mtt 
insgesamt vier Zylindem (01; 18) zwischen den innenRegenden Zylindem (18) eine 
Doppeldmckstelle bilden, und dass alle vier Zylinder (01; 18) einen mit jeweils einem 
Signal (S) beaufechlagbaren Aictuator (10; 11) aufweisen. 
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Translation of the pertinent .portions of a response by KBA, dtd. 
06/05/2003 

Responsive to the Forwarding of the International Search 
Report or the Declaration 

Claims 1 to 48, amended in accordance with Art. 19, PCT, 
are being submitted 

(Replacement pages 17 to 25, version of 05/06/2003) 

New claim 1 was formed from original claim 1, claim 10 and 
from characteristics disclosed on page 4, first paragraph, of the 
specification. 



New claim 5 was formed from original claim 5, claim 21 and 
from characteristics disclosed on page 4, first paragraph of the 
specification. 



New claim 12 was formed from original claim 12, claim 20, 
and from characteristics disclosed on page 4, first paragraph. 



New claims 20 to 28 correspond to original claims 21 to 29, 
their dependencies were matched. 

New claim 29 was formed from original claim 30, original 
claim 32 and from characteristics disclosed on page 4, first 
paragraph, of the specification. 

New claim 3 0 was formed from original claim 30, original 
claim 33 and from characteristics disclosed on page 4, first 
paragraph, of the specification. 

New claims 31 to 35 correspond to original claims 33 and 
[sic] 35, their dependencies were matched. / 

New claim 3 6 was formed from characteristics disclosed on 
page 4, first paragraph, of the specification. 

New claim 3 7 was formed from original claim 3 6 and from 
characteristics disclosed on .page 4, first paragraph, of the 
specification. 



Claims 2 to 4 remain unchanged. 



Claims 6 to 11 remain unchanged. 



Original claim 20- has been cancelled. 



# • 



New claims 38 to 48 correspond to original claims 37 to 47, 
their dependencies were matched. 

Remarks Regarding the Prior Art 

USP 6,13 8,629 does not disclose a cylinder of a processing 
machine, nor its journal, but a drive shaft, and therefore 
represents a completely different matter in regard to the load and 
effects. An actuator does act on a shaft, but not on a journal of 
a cylinder and also not on a portion of the journal located on a 
side of a bearing facing away from the cylinder. If the load 
(cylinder) is addressed here, it would be seen to be the drive 
train 9. In that case the application point of the actuator is 
completely different from the one in the application. 

DE 196 52 769 Al does not disclose predicted signal 
courses, the actuator is charged as the result of actual measured 
values (from sensors) . A special distance between the bearing and 
the actuator in respect to a lever length and a force is not 
addressed. 

In EP 0 419 826 Al a bending line is statically corrected 
by means of an actuator. It is not charged as a function of 
predicted signals. No information regarding the distance between 
the actuator and the cylinder bearing is provided. 
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